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드론 충돌 방지를 위한

통합 관제 시스템

스카이가디언즈

홍지명, 김승유, 신수지, 이시현, 이현지



드론시장의성장

1 시장확대

드론 배송 시장이 빠르게 성장 중

2 실증사업

2023년 제주도에서 드론 배송 실증 사업이 진행 중

3 규제문제

안전 문제로 인해 창업시장이 제한적



드론활용분야

운송 및배달

물류 산업에서 드론 활용 증가

드론택시

UAM 기반 드론 택시 관리



통신사드론기술개발현황

SKT

드론 모빌리티 기술 개발에 주력

KT 

남해안권 무인이동체 모니터링

및 실증기반 구축

LG U+

드론 통신 인프라 확대에 주력



중간 평가까지의 진행 상황

하드웨어 부분

아두이노(ESP32) 드론 및 ESP32 보드 조립

문제점

고차원의 비행이 불가능하고 결과론적인 비행만이 가능함



중간 평가까지의 진행 상황 - 소프트웨어

충돌 회피 아이디어

여러 드론의 경로를 기반으로, 서로 충돌하는 지점을

계산하여 충돌을 피하기 위해 드론의 출발 시간을 조정

클러스터링 아이디어

택배의 HUB 시스템을 차용하여, 목적지가 비슷한 드론을

클러스터링하여 묶음으로 취급하고 위 아이디어를 적용



멘토링 및 질의 응답을 통한

개선 사항

드론 충돌 문제의 개념 변환

실시간 드론 관리는 충돌 회피뿐만 아니라, 네트워크 단말 관리

등의 관제 자체의 이슈가 더 컸음

충돌 회피 알고리즘 적용 가능성에 대한 논의로 초점 이동

• 기술 개발이 아닌 현재 나와있는 기술의 적용에 대한 연구 필요

➔ 관제 시스템 개발에 초점을 맞추어 진행하는 것으로 결정



드론 관제 시스템의 필요성

1. 불법 드론의 증가와 그로 인한 산업 피해 증가

122
항공기 운항 피해

최근 불법 드론으로 인한 항공기 운항 피해 사례 발생

4
주요 피해 유형

항공기 출발 지연, 운항 중단, 착륙 시도 실패, 회항

2. 안전 사고 및 추가 사고 위험

3. 규제 및 관리 필요

• 드론 관리 규격 및 운행 관제 시스템 구축

• 안전한 항공 환경 조성을 위한 체계적인 관리 필요

⇒ 드론 관리 규격 및 운행 관제 시스템을 구축하는 것으로 주제 확정



개발 수행 결과-소프트웨어 부분

ArduPilot Mission Planner

: ⇒ 하드웨어 드론의 한계점을 보완하여, 시뮬레이션 비행 시스템을 채택



KOREN VM (Ubuntu) 기반 웹 서버 구축



개발 수행 현황-소프트웨어 부분



















개발 수행 결과

충돌회피코드 코드 구축

접근 방식 개요

• 드론 간의 충돌 지점 감지

• 충돌을 피하기 위해 출발 시간 조정

핵심 기능

• calculate_collision_point: 두 드론의 경로가

교차하는지 여부와 교차하는 위치를 결정

• adjust_departure_times: 충돌을 방지하기 위해

출발 시간을 수정



개발 수행 결과

충돌 감지 코드



개발 수행 결과

충돌 방지를 위한 출발 시간 조정 



KOREN 연동 및 활용 결과
충돌 Ubuntu Openstack VM 네트워크 환경 구축

'EXT_IP': 외부 pc에서의 접속을 위한 vm '스카이가디언즈_new': vm간 소통







KOREN 연동 및 활용 결과 - 웹 서버

웹 서버를 통한 드론 경로 관리

KOREN 내부 네트워크의 Ubuntu에서 실행되는 Flask 기반 웹 서버

웹 클라이언트(브라우저)를 통해 실시간으로 드론 경로를 시각화

데이터 관리

MySQL 데이터베이스를 이용하여 드론 경로, 위치, 상태 관리

실시간 충돌 예측 및 동적 경로 최적화.



KOREN 연동 및 활용 결과



추후 개발 계획

영상 스트리밍 기능

GStreamer를 활용 하여 영상을 서버로 전송하고, Flask 기반 웹

서버에서 RTSP 프로토콜을을통해 해당 영상을 스트리밍하는 기능

클러스터링 기능

• MissionPlanner에서의 여러 대의 드론 시뮬레이션 진행

• 헤드 드론을 설정하고, 서버와 연결하여 데이터를 전송

• 헤드 드론과 나머지 드론 간의 통신을 설정하여 군집형 관

제를 시행



이미지 7

드론관제시스템의실제구현모습을보여주는이미지입니다. 도시상
공에서드론이비행하는모습과함께, 건물들사이를연결하는네트워
크라인이표시되어있습니다. 이는 KOREN을활용한드론관제시스템
의네트워크연결성과도시환경에서의적용을시각적으로표현하고

있습니다.



기대효과

안전성 및 효율성 향상

실시간 영상 정보 및 비행

데이터 전송을 통한 안전성

및 효율성 향상

원격 관제 효율 극대화

실시간 모니터링으로 대규

모 작업에서 즉각적 대응이

가능해짐 → 원격 관제 효율

극대화

도심 활용 가능성 확대

충돌 방지 프로그램 → 도심

에서의 활용 가능성 확대

건전한 산업 성장 기여

규제 준수를 용이하게 하여, 

건전한 산업 성장에 기여

성능 개선

실시간 데이터 분석 통한 성

능 개선

드론 시장 활용 확대

드론 시장의 상업적/공공적

활용 확대
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